BOSCH

Automation flexible

2. Caractéristiques techniques

2.1 Caractéristiques du moteur Température ambiante max. b max = 40°C
Catégorie d'isolant F
Type de protection IP 54
Forme selon DIN IEC 34-7 Bride IEC; forme IM B5 (IM B1,}M \/3)
Niveau de bruit max. 58 dB(A) & 1,6 m :U
=
Symbole unité 031. 050. 068. 095. 070. SN, 140 140. 180.
030- 030- 030- 030- 030- 02 020- 030- 020-
Couple de rotation d'arrét M, Nm 3,1 50 6,8 9,5 7,0 @3) 14,0 14,0 18,0
n_=200t/mn; At (30s) = 105K 1
[} w
Vitesse de rotation nominale ny t/mn 3000 3000 3000 3000 ﬁ\ 2000 2000 3000 2000
Courant d’arrét & M | A 3,25 53 8 'E')Q 6,0 9,8 13,0 11,7
n_=200t/mn; At %= 105 K °
[¢] w
Courant de pointe; avec tu = 20°C Imax A 13,0 21,2 5,2 35,2 ,0 18,0 34,3 45,5 35,1
Constante du couple de rotation K,r Nm/A 0,96 0, " 08 0,93 1,53 1,43 1,08 1,54
t =40°C; At = 105K
u w
Constante de tension K v/ 130 134 48 137 200 206 150 197
t =40°C; Mt =105K & i fron
u w
Résistance de I'enroulement tw = 20°C RZPh ohms 6.7 1,8 1,86 3,7 1,88 0,92 1,46
Inductance de I'enroulement L o mH 18, 9 11,2 18,7 32,9 20,6 8,48 15,0
Constante de temps électr. tw = 20°C Tel ms 6,98 7, 6,2 10,1 8,9 11,0 9,24 10,3
Constante de temps mécan.t =20°C | T , ms
w mec
Constante de temps therm. T‘herm mn 85 110 75 120 100 130 130 120
Accélération théorique max. mmax ra 17700 500 | 18580 | 16190 | 9880 9900
Moment d'inertie du rotor J K 55 ,80 4,37 4,37 5,88 5,88 11, 11,56 11,56
x102{ x10®| x10°| x10®| x10® x12§’ x10°| x10°
Dimensions Bride sw 116 142
Arbre dx| m ¢$19x 40 ¢ 24 x 50
Longueur L 10 392 470 470 366 366 484 484 484
Poids sans frein d'arrét m kg 13 18,3 25 25 23 23 37,8 37,8 37.8
Générateur tachymétrique
Force électromotrice avec lu = 20°C Ul = 2,7 V/1000 t/mn 1 5%
Résistance min. de charge Rmin = 20 Kohms
Ondulation de la tension <15%
Frein d’arrét
Couple d'arrét (transmissible) MBH Nm 4,0 9,5
Tension de raccordement U BR % 24 £ 5% 24 £ 5%
Courant nominal IBR A 0,64 0,74
Moment d'Inertie Jen kgm? 0,11x10° 0,36 x10°
1
Poids mBR kg 0,6 1
Rermaque: M = Couple de rotation d'arrét

t ~ = Température de I'enroulement
w

t = Température ambiante

u




BOSCH

Automation flexible

4. Fiches de dimensions

4.1 Fiche de dimensions servomoteur type SD-B.
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